3 B — Bus;

4. for Cont=0 to7do

5: if Cont espar then

7
8

else
: B-B-A;B~BO2
9: endif
10: endfor
11: Bus ~ A;
12: Bus « B;
13: Parar;

T4F S |-
R;(eg. Des;F:zo UAL [© (\Eontadorzco o
\l/Q 1 \l/R \l/Q C1 \l/S
£1Cq Q1) o E &g Qi1 gy | B

m) o

oo Q) 0 | A+BE oo Qi o -
01 | Des. Dcha 1 AR 01 0 11 E
10 Des Izg. 10 | Qi+l mod 8

11 Carga 11 Qi

Figura 98-2-1 Modulosdel problema on sus tablas deuncionamiento

A) En la Figura 98-2-se muest unposibke disefo de b Unidad de Procesamieny la Tabla 98-2-l
significadodetodas la sefiales deontrol utilizadas. Repasando en algoritmo seme permite realizar toslp
cada unde sIs pasos:

* Los registrs A y Bpueden cargar val@eesc el bus @l sistema o desde la salidalddJALUn
multiplexor adentrach de cada uno destos registropermite seleccionar qué d&® & que se va a
carga.

* Los registros A y Buede volca sus vabresen el bus medrde serdos circuitos triestdo de onexion
unidireccional con control de 8 bits.

* Existe caminde los registros A y 8laentrachde la UAL.
* Un contadomodulo 8 penite goberna el bucle for del algaitmo.

» A partir del valodel cotada se genean s candiciones cug valor puede se consultad por la
Unidad de Control en cualquiestante:

*s,: es hsuma logica de todos los bits demadorSu valor es cercuando écontade esta cero.



*s,: esel bitmenos significativo del contador. \Blor es0 cuandoel contador éne valor pa, y es
1 cuwando el contdor tiere vala impar.
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| A S |
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| BB |
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Fn de
Relo) Cortrol c
10 Unidad de
nida
- Contol

Figura 98-2-2 Disefio de la Unidad de Resamiento



Sefial de Control Operaciércontrolada
Co Control delaUAL: Suna Q)y Resta (1),
Yy G Control registro ANada (00), Des. Dch#01),Des.lzq.(10) yCarga (L1)
Chy G Control registroB: Nada (00), Des. Dwm. (01), Des. ¢g (10) y @rga (11)
Cs Selecabn MUX etradade A UAL (O)y Bus (1)
Cs Selecadn MUX etradade B: UA (0) y Bus (1)
cy Puerta tiestado que mnecta lasdida deA conel Bus: Nala (O)y Conexién (@)
Cg Puerta tiestado que mnecta lasdida deB conel Bus: Nada(0) y Cmexion (1)
C10Y Co Contador: Neda(00), Reset(01), Ierementar(10) y Nda (1)

Tabla 98-2-1 Descripcion de la seléa decortrol de la Unidad dedzesamieto

B) Paradescrbir elfuncionamiend dela Unidd de Gntrol, disefiaros el diggranmade transicion de estalosde la
Figura 98-2-3 donde la descripcion detallada declaaes a realizar en cada wedtos estados viene daehn la
Tabla 98-2-2.

Estediagrama de transiciée dstados cumple todossdeequisitos para eguta el algoritmgropuestenel
enunciado del problema utilizendo la Unidd de Rocesamiento diseda en el gartado aterior. Se pude
comprobar, peejemploque ejecwtelbucke for 8 veces.

Inicio

Figura 98-23: Diagramade estdos de ldnidad de Catrol



Estadode la Unidad Microopegaciones Sefdlesde control
de Control efectuadas aactivar
So Ninguna Ninguna
A< Bus
Sy Resst Cont C1, C, G5, Cg, (¢1070)
S, B < Bus C3, G G
S3 Ninguna Ninguna
A - A+B _ _ _
S4 Incrementar Cont (60=0), &, €2 (650). G0, (%=0)
S5 Desplazr Derecra A (c »=0), ¢
B<B-A _
SG Incrementar Cant CO’ 03)’ C4’ (CG_O)! Cle (ngo)
S; Desplazr Izquierda B C 4, (c570)
Sg Bus < A cy
Sy Bus <~ B Cg
Sio Ninguna Ninguna

Tabla 98-22: Acdones tomadas por la Unidad det@en cada estado

Para implement&sta Unidad de Control vamos a eangllemétodo de los elementos éerdo. B disefio
correspondie@semuestra en la Figura 98-2-4.
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Figura 98-2-4 Unidad de Control



