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SISTEMAS OPERATIVOS
Primera Prueba de Evaluacion a Distancia (PED1)

1. Expliguerazonadamentesi las siguientes afirmaciones son verdaderassadal

l) (1 p)La estrategia dprevencion de interbloqueasnsiste en conceder a un
proceso solamente aquellas peticiones de recussoteggan garantizado
que no conduciran a un estado de interbloqueo.

II) (1 p)La planificacion expropiativa produce un menor sghrga al sistema
que una planificacién no expropiativa.

ll) (1 p)Una de las principales ventajas que tiene impleanemta determinada
aplicacidbn como uno o varios procesos multihilogs permite aumentar el
rendimiento del sistema.

IV) (1 p) Un sistema operativo multiacceso debe ser capaaptatar
necesariamente multiprogramacion.

Solucion
) Falso. Esa es la estrategia de evitacion de ioiguibs.

Lo correcto seria: “La estrategia edtacion de interbloqueosonsiste
en conceder a un proceso solamente aquellas petscae recursos que
tengan garantizado que no conduciran a un estashdestbloqueo”.

II) Falso. La planificacién expropiativa produce umayor sobrecarga al
sistema que una planificacion no expropiativa, y& sg ejecuta con mayor
frecuencia y se realizan mas cambios de proceso.

lIl) Verdadero. La creacion de un hilo nuevo dentrordpraceso ya existente
requiere menos tiempo que la creacion de un nueaepo. Ademas, se
ahorran recursos, la comunicacion es mas eficisatepnsigue un mayor
aprovechamiento de las arquitecturas multiprocesatiosimplificacion de
las estructura de las aplicaciones.

IV) Falso. El multiaccesoo requiere necesariamente la existencia de
multiprogramacion. Algunos sistemas informaticodicdos al
procesamiento de transacciones, como por ejempleistema de reserva de
billetes, soportan centenares de terminales actjuesson atendidos por un
anico programa.



2. (2 p)Supdngase un sistema que permite retencion y esp@tasion mutua y
expropiacion en sus recursos. En un determinadanitesde tiempo el grafo de
asignacion de los recursos R1, R2 y R3 del sistelna procesos A, By C es el
gue se muestra en la figura. Explicazonadamentesi se cumplen las
condiciones para que se produzca una situaciémehbloqueo
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Soluciéon

En la figura tenemos el ciclooR> A > R, > B> R3 > C > Ry, pero no
es condicidn suficiente para que exista interblog®er otra parte, los recursos
tienen una sola instancia. Por tanto, se produeebioqueo. El proceso A
espera por el recursa Rue esta asignado al proceso B, el cual espera por
recurso R que esta asignado al proceso C. Y por su patien€ asignado £y
esta bloqueado en espera de que le asignen R



3. (2 p)Durante un cierto intervalo de observacion de 10CPU vy los
dispositivos de E5 de un computador han sido utilizados por elrsiate
operativo y varios procesos de usuarios de acuEndel diagrama de uso que
se muestra en la figura. Dibujar y comentar el iag de Kiviatt - Kent
asociado a este sistema informético. Suponer qiiengbo de ejecucion en
modo supervisor ha sido el 12% del tiempo totaistede la CPU.
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Solucién

* La CPU ha sido utilizada durante 60ut. Lu€joU ocupada= 60%.

* La CPU ha estado en modo supervisor durante 12%edgbo total de uso de
la CPU (60%). Lueg€PU supervisor 7.2%.

» Eltiempo que la CPU ha estado en modo usuaribtsene restando el tiempo
gue ha estado en uso la CPU y el tiempo que hdoesfacutandose en modo
supervisor: 60-7.2 = 52.8. Lue@U usuario= 52.8%.

* La CPU ha estado inactiva 40ut, lueggBU inactiva= 40%.

* Los dispositivos de E/S han estado en uso dur&te IBiegoE/S= 80%.

* Los dispositivos de E/S han estado en uso sine&aCPU durante 40ut,
luegoSolo E/S= 40%.

* La CPU ha estado en uso sin estarlo los dispositiecE/S durante 20ut, luego
Solo CPU= 20%.

 La CPU Yy los dispositivos de E/S han estado ersimsoltaneamente durante
40ut. Por lo tanto se tiene qG@U y E/S= 40%.

Este diagrama se corresponde con la denominadefilcentrada-salida, que quiere
decir que el sistema esté limitado por el subsistéenE/S aunque presenta una buena
utilizacién de I&CPU (en modo usuario y en modo supervisor).
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4. (2 p)Dos procesos Ay B se ejecutan concurrentement@ eleterminado
sistema. El proceso A ejecuta unas tarebar€as 1 ") y alcanza un punto de
encuentro. Posteriormente realiza otras tardlaaéas 2 ") y finaliza. Por su
parte el proceso B ejecuta unas tare@ar€as 3 ") y llega al punto de
encuentro. Posteriormente realiza otras tardaméas 4 ") y finaliza. El
primer proceso que llega al punto de encuentroueolg continuar su ejecucion
hasta que no llegue el otro proceso. No se sabprqaéso comienza a
ejecutarse primero o cual es el primero que ternkisaribir en pseudocodigo
un programa de nombo®ordinacion gue usandsemaforos binarios
coordine la actividad de los procesos A y B. Diphograma debe tener cuatro
partes: declaracion de variables y seméaforos, oddidjproceso A, cédigo del
proceso B y codigo para inicializar los semafordéesngar la ejecucion
concurrente de ambos procesos.

Solucion
semaforo_binario $1,52; /* Definicion semaforos binarios */

void proceso_A() /* Proceso A */

{
tareas_1();
signal_sem(S2);
wait_sem(S1);
tareas_2();

}

void proceso_B() /* Proceso B */

{
tareas_3();
signal_sem(S1);
wait_sem(S2);
tareas_4();

}

main() /* Inicializacion de semaforos y ejecucidn concurrente */
{

Init_sem(S1,0);

Init_sem(S2,0);

ejecucion_concurrente(proceso_A, proceso_B);



